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* Prothesen
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Personal Robots

Service Roboter {die Zukunfl kommt
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Humanuide

Servicemboter für HCI

No.0 [kein Spielzeug “6000 Euro}

Honda P3 - Asimo Entwicklung

Humanoide Roborer
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Zukunft

Cyborgs?

' Prothesen

' Brain-Interfaces -

Personal Robots

Service Rebate! {die Zukunft kommt

über Spielzeug'roborer)

Milliiürroluorer

Akzeptanz

- Aufmuhmerung - Arbeilsplülze

° Konkurrenz - Reinigungsroboier

- 'höhere Fertigkeiten"

' Künstliche lnfelligenz K]

- Ethik?
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myself

FernUniverit'at in Hagen „-

' Kottisionsvermeidung für.!

lnctustrieroboter 1999

' Robotersimuiation mit Virtual

Reality

   
    

 

  
     

' Ferngesteuerte Experimente mit

Robotern (Internet) 2001

' Ferngesteuerte Roboter über

Handy unot Smartphone 2006

' Humanoide Roboter 2008

  

 



 



 

     
      

myself

FernUniverit'at in Hagen „-

' Kollisionsvermeiclung für.!

lnclustrieroboter 1999

' Robotersimulation mit Virtual

Reality

   
    

 

  
     

' Ferngesteuerte Experimente mit

Robotern (lnternet) 2001

' Ferngesteuerte Roboter über

Handy unol Smartphone 2006

' l—lumanoicle Roboter 2008
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    Roboter im SF-Film

oder warum Robotik '

$? „„, ' Metropolis, Fritz

37/ Lang 1926 -

‘ ' Robby, Forbidden

‘p Planet 1956

' Astro-Boy

' Robbi Tobbi

' Star Wars
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37/ Long 1926 -

‘ ' Robby, Forbidden

‘p Planet 1956
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' Robbi Tobbi

' Star Wars

 

    

  
  

  
  

   

  



 



Was ist überhaupt ein Roboter?

Maschine — Automat — Roboter

' stationäre Roboter

' lnclustrieroboter

' mobile Roboter

' mit Rddern

- Tiernachbilclungen

' Flugroboter

' Quactcopter

' Blimps

' Schwimm—/Tauchroboter

' ganz anclere Konzepte

' humanoicle Roboter  
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as muss ein

Roboter können?

Er muss sich oder seine Gelenke bewegen

' Motoren (Aktoren)

Er muss seine Umgebung (und sich)wahrnehmen

' Sensoren, auch Winkel—Encoder

Er muss wissen wo er ist (Sensoren, GPS)

' Umgebungskarten

' SLAM (selbstständiges erzeugen von Karten

Er muss entscheiden und handeln

' Er benötigt ein Steuerprogramm

' in Zukunft: Künstliche Intelligenz

Er muss kommunizieren können

' mit Menschen

' mit anderen Maschinen (WLAN, LTE)

Er benötigt eine Energieversorgung

   

   

 

  

      

    

  

  

   



    

        

 

Getriebe + Motoren

Harmonie Drive @

geregelte W

Gleichstrommotoren

 mit Encodern

  Servos

 



 

 



  

     

    
      

   

Encoder

 tur Drehachsen

° und Rader ';L'Jlk
g „a „Im]-um“,

' inkremental

' absolut
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Sensoren
Schalter (Bumper)

Winkel—Encoder _

Ultraschallsensoren " ___

Mikrofon

' Spracherkennung

' Bildverarbeitung

  

   

        

   

Laserscanner

Kinect

Kamera

 

' Bilderkennung

ildverstehe |
    

 



 

 
Motor Current Sensors

 
 

 

 
MOSFET H—Bridges Charging Connector

     

 

ATMEGA32 Microcontroller
   

 

  
Expansion Connectors
 

 

 
Status LEDs

  
 

 
IR Communication

  

 

 

IR Sensors

!

   

 

 
Light Sensors

 

 Bumper Sensors
  

  

   

  

 

  

  

  

    

 

  

 

OnIOft Switch
   

 

 

SV Voltage Regulator

  

 

New Gearlng

System
   
 

High resolution

Encoders
   
 

Expanslon areas
   

 

 

  

Start i Stop Button
 

 

PC Communication Port
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PC Communication Port
  



 



   

Lagesensoren

  
  

  

 

. Früher: GYrOSkop für.“i‘fgtt-‚t‘ -

' l-leute Beschleunigungssensoren wie in Smartphones ( heute

Mikro—Elektro-Mechanische Systeme (MEMS) billig)

' Kompass, Logesensoren/Beschleunigungssensoren:

' Die Erdbeschleunigung zeigt senkrecht nach unten, die

Horizontalkomponente des Magnetfeldvektors zeigt nach

Norden.

' Durch Berechnung:

' Azimut: Kompassrichtung bezüglich Norden.

 

     

  

  
  

  
   

' Pitch: Vorwürtsneigung in Grad

' Roll; Seitwartsneigung in Grad

Beschleunigung (X,y,z) aufintegrierenz

Ort (x,y,z) (nur relativ, Drift, Rauschen

MEMS müssen kalibriert werden
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. Früher: GYrOSkop für.“i‘fgtt-‚t‘ -

' l-leute Beschleunigungssensoren wie in Smartphones ( heute

Mikro—Elektro-Mechanische Systeme (MEMS) billig)

' Kompass, Logesensoren/Beschleunigungssensoren:

' Die Erdbeschleunigung zeigt senkrecht nach unten, die

Horizontalkomponente des Magnetfeldvektors zeigt nach

Norden.

' Durch Berechnung:

' Azimut: Kompassrichtung bezüglich Norden.

 

     

  

  
  

  
   

' Pitch: Vorwürtsneigung in Grad

' Roll; Seitwartsneigung in Grad

Beschleunigung (X,y,z) aufintegrierenz

Ort (x,y,z) (nur relativ, Drift, Rauschen

MEMS müssen kalibriert werden
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Autonomous Aerial Navigation

in Confined Indoor Environments

Shaojie She-n, Nathan Michael, Vijay Kumar

Penn
Uran t Iii-I l‘r' in" I‘l "€**-“Url \ ml.-i

 



   

      

  
    

   

  
Einsatzbereiche

Serviceroboter .°

Roboter in Lehre und Ausbildung

Militarroboter

Erkundungsroboter

Weltraumroboter

Medizinroboter

Telepresenzroboter _

Spielzeugroboter

lndustrieroboter
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   Robocup

     

  

   

verschiedene Ligen

' Größe

' Röder s

' Aibo

Humanoid

Ziel 20 50 Spiel

Roboter vs Menschen

 

     

  



 

 



  



 



  

    

 

Humanoide

Serviceroboter für HCI  

     

   

  Nao (kein Spielzeug “6000 Euro)

Honda P3 — Asimo Entwicklung

l—lumanoide Roboter
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Jaiuü'ä-iül „1. c,: Insights
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Ouadcopter
' eige—lich(noch) keine Roboter

Rechtliches:

' derzeit keine Lizenz erforderlich, bis 5 kg

  

max. 100 m

' aber Versicherung (ca. 40-120 Euro)

' reine Fly by View (EbV) außer

Sichweite in D. untersagt.

' rein autonomer Flug ohne

Eingriffsmöglichkeit untersagt.

  
' kein Flug über Personen!

' Privatsphäre (Recht am eigenen Bild,

Architekturaufnahmen, Aufnahmen

'm öffentlichen Raum)
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  Technik

Kameras

Fly by View (Wifi oder

analog 2.4 Ghz)

Gimbal (GoPro)

Motoren (bürstenlos)

. GPS (Glonass)

Features:

  

' Eailsave (return to home)

' Follow me

. Akkulaufzeit

Ladezeit

indoor

Windempfindlichkeit

GPS

Fixed Orientation

 



 
You-

QQZI

 



am

You-

 



   
Drohnen

Te1eoperation

' Aufklärung

' Mord

- Erhik’?

Autonom

   

  

    
  

   

  
     

   

' autonome KI

' Angrittsentscbeidung?

° "1:111 decision”

' Danie1 Suarez -

' preiswerte

  

Totungsmascbinen?
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Drohnen

Te1eoperation

' Aufklärung

' Mord

- Erhik’?

Autonom

   

  

    
  

   

  
     

   

' autonome KI

' Angrittsentscbeidung?

' "kill decision”

' Daniel Suarez -

' preiswerte

  

Totungsmascbinen?

 



 



 

   

 

  
    

 

Millitär-Roboter

' Boston

Dynamics
-

(gekautt

von Google) 1 I

  

 



 

  

 

Boston Dynamics



 

 
Boston Dynamics
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  Zukunft

  

Cyborgs?

° Prothesen —

° Brain—Interfaces j

Personal Robots

Service Roboter (die Zukunft kommt

über Spielzeugroboter)

Mi11itarroboter

Akzeptanz

° Automatisierung — Arbeitsplätze

  

° Konkurrenz - Reinigungsroboter

° "höhere FertigkeitenII

° Künstliche Intelligenz, K1

- Ethik?

  



 

 



 

     

    
  

 

   
  

    

     

  Zukunft

  

Cyborgs?

° Prothesen —

° Brain—Interfaces j

Personal Robots

Service Roboter (die Zukunft kommt

über Spielzeugroboter)

Mi11itarroboter

Akzeptanz

° Automatisierung — Arbeitsplätze

  

° Konkurrenz - Reinigungsroboter

° "höhere FertigkeitenII

° Künstliche Intelligenz, K1

- Ethik?

  



   

  Wollen Sie

mehr wissen?

° Mehr über Robotik lernen?

° Google "Robotik Gunc11agenll

° Youtube IIRobotll

° Selber einen Roboter bauen?

° wwwroboternetzde

° Einen Roboter kaufen möchte?

° Lego Midstorms

° Conrad, Arexx, C-Control, DLR Asuro

° WowWee Spielzeugroboter

° Ouadcopter: Xyma 8c

  

   

 

      

   



   Fragen?

+ Demo
Kontakt:

andreas.bisc1iott@uni-duede

bitsz/wwwuni-jlueidfiÄmbischott/

    
    

  

  

  

 



  

    

   

  

Humanoide

Serviceroboter für HCI

 Nao (kein Spielzeug ”6000 Euro)

Honda PS — Asimo Entwicklung

Humanoide Roboter

 

 


